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Работа посвящена разработке рабочего органа культиватора с 
изменяемой стреловидностью, позволяющего уменьшить себестои-
мость возделываемой культуры и снизить трудоемкость при подго-
товке культиватора к проведению технологического процесса. 

 
При возделывании пропашных культур большое значение уделя-

ется предпосевной или предпосадочной обработке почвы, предусматри-
вающей сплошную культивацию. Известно, что сплошная культивация 
предусматривает обработку почвы без оборота пласта, которую прово-
дят на глубину высева или посадки для рыхления почвы, разрушения 
комков, подрезания сорной растительности, выравнивания поверхности 
почвы и создания условий для заделки семян на заданную глубину. При 
проведении сплошной культивации улучшаются основные гидрофизи-
ческие характеристики почвы, исследованные после взятия проб почв 
[1]. На почвах, подверженных водной эрозией, при возделывании про-
пашных культур, целесообразно применять почвозащитные технологии 
ее обработки [2], [3]. 

Проведенные исследования [4], [5], [6] показали, что качественно 
проведенные отвальная вспашка [7], [8] и предпосевная или предпоса-
дочная сплошная культивация почвы с применением почвозащитных 
технологий при возделывании картофеля позволила улучшить противо-
эрозионные показатели почвы на рассматриваемом участке. 
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Для проведения сплошной предпосевной или предпосадочной 
культивации применяют культиваторы КПС-4 или КПГ-4, или другие 
орудия для проведения данного технологического процесса, основными 
рабочими органами которых являются стрельчатые или универсально-
стрельчатые лапы. 

В зависимости от засоренности полей, определяемых визуально, 
ширина захвата рабочих органов культиватора устанавливают на пер-
вом ряду – 270 мм, а на втором – 330 мм. При обработке слабо- и сред-
незасоренных участков культиватор комплектуют на первом ряду рабо-
чими органами шириной захвата 270 мм, а на втором – 330 мм, а на 
сильнозасоренных участках – на первом и втором рядах – по 330 мм.  

Замена рабочих органов в зависимости от засоренности довольно 
трудоемкий процесс, поэтому для упрощения данного процесса и 
уменьшения трудоемкости предлагается установка рабочих органов с 
изменяемой стреловидностью (рис. 1). 

 
Рис. 1 – Стрельчатая лапа с изменяемой стреловидностью: 
1 – урезанная стрельчатая лапа; 2 – шарнир; 3 – крыло лапы; 4 – 

шпилька; 5 – резьбовая втулка 
На рисунке 1 приведена стрельчатая лапа культиватора с изменя-

емой стреловидностью. 
Приведенные рабочие органы устанавливаются на первом ряду 

культиватора. При возникновении необходимости замены рабочих ор-
ганов в зависимости от засоренности полей, при использовании предло-
женного рабочего органа, нет необходимости возвращаться в машинно-
тракторный парк для комплектования культиватора соответствующими 
рабочими органами. В полевых условиях, используя гаечный ключ, 
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вращая резьбовую втулку 5, можно установить нужную ширину захвата 
рабочих органов первого ряда. 

Таким образом, разработанный рабочий орган культиватора поз-
воляет оптимизировать комплектность культиватора, уменьшить себе-
стоимость возделываемой культуры и снизить трудоемкость при подго-
товке культиватора к проведению технологического процесса. 
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The work is devoted to the development of the working body of a cul-

tivator with a variable sweep, which allows to reduce the cost of the culti-
vated crop and reduce the labor intensity in preparing the cultivator for the 
technological process. 


