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Исходя из этого, что при ∞→d , К(τ)→ 0, верхний предел интегрирова-
ния в (4) можно заменить на бесконечность. Тогда  вычисление коэффициентов 
системы (6) не представляет ни каких математических трудностей, что позволя-
ет легко найти решение поставленной задачи.

Таким образом на основе полученных результатов можно заключить о 
возможности построения математической модели «грунт-сооружение» в виде 
дифференциального уравнения колебания системы с одной степенью свободы.  
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В статье представлен материал о цепных передачах, их видах и осо-
бенностях.

Передачу вращательного движения между параллельными валами, 
осуществляемую с помощью двух колес — звездочек 1 и 2 и охватывающей их 
бесконечной цепи 3, называют цепной передачей (рис.1). Она служит для пере-
дачи вращения между удаленными друг от друга параллельными валами. Цепь 
в отличие от ремней изгибается только в одной плоскости, поэтому звездочки 
устанавливаются на строго параллельных валах [1].



Технические науки 293

 

Рисунок 1 - Цепная передача:  
1 — ведущая звездочка; 2 — ведомая звездочка;

3 — цепь; 4 — натяжное устройство

К достоинствам цепной передачи можно отнести: возможность приме-
нения в значительном диапазоне межосевых расстояний; меньшие, чем у ре-
менных передач, габариты; отсутствие проскальзывания; высокий КПД; отно-
сительно малые силы, действующие на валы; возможность передачи движения 
нескольким звездочкам; возможность легкой замены цепи.

Недостатки: неизбежность износа шарниров цепи из-за отсутствия усло-
вий для жидкостного трения; непостоянство скорости движения цепи, особен-
но при малых числах зубьев звездочек; необходимость более точной установки 
валов, чем для клиноременной передачи [2].

Цепи по назначению разделяют на три группы:
1. Грузовые – используют для закрепления грузов.
2. Тяговые – применяют для перемещения грузов в машинах непрерывно-

го транспорта (конвейерах, подъемниках, эскалаторах и др.).
3. Приводные – используют для передачи движения.
Современные цепные передачи могут передавать большие мощности (до 

5 тыс. кВт) при сравнительно высоких скоростях (до 25—30 м/с). Цепные пере-
дачи применяют: при средних межосевых расстояниях, при которых зубчатые 
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передачи требуют промежуточных ступеней или паразитных зубчатых колес, не 
вызываемых необходимостью получения нужного передаточного отношения; 
при жестких требованиях к габаритам или при необходимости работы без про-
скальзывания (препятствующего применению клиноременных передач) [3].

В России изготовляют следующие приводные роликовые и втулочные 
цепи по ГОСТ 13568—75.

ПРЛ - роликовые однорядные нормальной точности;
ПР - роликовые повышенной точности;
ПРД - роликовые длиннозвенные;
ПВ - втулочные;
ПРИ - роликовые с изогнутыми пластинами,
ПРУ - однорядные усиленные;
ПРИ – с изогнутыми пластинами;
двух (2ПР)-, трех (ЗПР)-и четырехрядные (4ПР).
Цепные передачи выходят из строя по следующим причинам: износ шар-

ниров, приводящий к удлинению цепи, увеличению шага цепи и, как следствие, 
к нарушению ее зацепления с зубьями звездочек; усталостное разрушение 
пластин по проушинам, характерное для закрытых быстроходных тяжелонагру-
женных передач, работающих при хорошем смазывании, когда износ шарниров 
не является определяющим; проворачивание валиков и втулок  в пластинах в 
местах запрессовки, связанное с низким качеством изготовления; усталостное 
выкрашивание и разрушение роликов; недопустимое провисание ведомой вет-
ви цепи, характерное для передач с нерегулируемым межосевым расстоянием 
при отсутствии натяжных устройств; износ зубьев звездочек [3, 4].

Передача вращательного движения посредством цепной передачи, ис-
пользуется уже многие годы и является наиболее эффективным способом, по 
сравнению с ремённой передачей, и будет использоваться ещё многие годы.
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В статье рассматривается один из вариантов расположения источ-
ников виброприводов на поверхности емкости маслоизготовителя.

При оценке расположения источников виброприводов на поверхности 
емкости маслоизготовителя будем исходить из соображений задания жирового 
шарика двух типов траекторий – простой и сложной [1, 2].

Задание сложной траектории движения жирового шарика преследует цель 
повысить эффективность процесса сбивания. Как правило, сложную траекторию 
движения можно получить от двух и более источников сигнала (колебаний) (рис. 1). 

Если же складываемые колебания имеют различные частоты, то тра-
ектории pезультиpующих движений жировых шариков получаются весьма 
pазнообpазными, и только в случае, если частоты колебаний кратны друг другу, 
получаются замкнутые траектории. Такие движения можно также отнести к чис-
лу периодических. В этом случае траектории движений называются фигурами 
Лиссажу (рис. 2) [3, 4].

Преимущество данного способа состоит в том, что, не меняя источников 
колебаний и не перемещая их по поверхности емкости, а изменяя только их 
частоты и фазы, можно задать желаемую траекторию движения жирового ша-
рика. Это позволяет соответствующим образом подстроить маслоизготовитель 
при изменении свойств сливок в достаточно широком диапазоне (жирности, 
плотности и пр.) [5]. 


